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Konformitdtserkldrung

EG-Konformititserklirung nach Richtlinle 2006/42/EG Anhang Il 1.A.
Der Hersteller:

erfal GmbH & Co. KG
Gewerbering 8 - 08223 Falkenstein
Telefar: 03745 7500 « E-Mait infosertal de

erkdin hienmit, dass die nachfolgend sufgezsichneten Produkte

s lalousie Baskc Line mit Funk-Fernsteussnundg und Akdoaniriets EAMI4

+  PFlissee ESM1ESMSFES mit Funk-Fernstesenng und Akkuantrieb EAMI4

+  Plissee EWM1TEWMLPLET 2-1/PLE1 2-2 mit Funk-Fernstewserung und Aldoarrieh EAMI4
+  Rollo M-5Serie mit Funk-Fernstewenng und Akkuantrish EAM2S

= Rollo XL-5erie mit Funk-Fernstewsenung und Alkkuantrieb EAMIS

s  Doppelrollo mit Funk-Femstsusrundg und Akkuaniriet EAMIS

*  Mai-Plissee/LM1LMS mit Funk-Femsteusnang und Akkusntriet EAM35

allen einschligigen Bestimmungen der folgenden Richitlinien entsprechen.

#  Maschinenrichilinie 20068/42F6
# ENV-Richtlimie 201430EG

Die Schutzziele der Niederspannungsrichtlinie 2014/35/8G werden eingehalten
Angewasndte hamanisierte Normen und technische Spezifikationen:

EN 131 300009 Abschlise inmen - Leistungs- und Sicherheitsanfordenungen

ENB0335- 12000 21 13014 Sicherheit elekirischer Gevite fir den Hausgebrauch und shnliche

Twecke - Teil 1: Allgemeine hnfcr:;erum;en

EN 60335-2-97-2006/A 1 2015 Sicherhedt elekirischer Gerate filr den Hausgebrauch und ahndiche

Iwecke - Teil 2-97: Besondere Anforderungen filir Aoliladen, Markisen,
Jalousien und Shnliche Einrichtungen

Person, die befugt ist, die technischen Unteiagen usbmimensuitellen:

erfal GmbH & Co. KG
Jarg Erler
Gawerbering 8
08F23 Falkeristein

Falkenstein, 19072019
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Geschiftaflhrer

Leisten Sie lhren Beitrag zu umweltfreundlichem Recycling!
E Gemal3 dem Elektro- und Elektronikgerdtegesetz sowie dem Batteriegesetz (EletroG,

BattG) ist erfal verpflichtet Steuerungen, Antriebe, sonstiges elektrisches Zubehor,
Altbatterien sowie Akkumulatoren unentgeltlich zurtick zu nehmen und einer sachgerechten
Entsorgung bzw. Wiederverwertung zuzufiihren. Verbraucher sind gesetzlich dazu verpflichtet Alt-
gerate und Altbatterien in dafiir vorgesehenen Sammelstellen abzugeben. Die Abgabe sollte dabei
immer im entladenen Zustand und gegen Kurzschliisse gesichert erfolgen.

Elektrozubehor — Programmieranleitung | DE

Funkrohrmotor EAM25

Produktbeschreibung
Bezeichnung: Akkumotor EAM25
Drehmoment: 1.1Nm
Geschwindigkeit: 40 U/min
Spannung: 12V

Leistung: 0,83A
Funkfrequenz: 433.925 MHz
Kapazitat: 2200 mA

Temperaturbereich:
Schutzklasse:
Konformitat:

Ubersicht

-10° bis 55° Celsius
P44
ce

Programmierknopf P1

¢}

Antennenkabel :F
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Bei Kassettenvarianten
Endkappe entfernen!

ACGC

=1 =

C

Hinweise

eACCU-Funk-Antriebe sind bei Transport, Lagerung und Montage vor St6en zu
schitzen. Beschdadigte Komponenten sind zu ersetzen.

Laden Sie vor der ersten Benutzung oder sobald der Signalton den niedrigen
Akkustand signalisiert, den Akku vollstandig auf! Ladezeit ca. 6 Stunden. Die LED
am Ladegerat leuchtet wahrend des Ladevorgangs rot, bei vollstandig gelade-
nem Antrieb griin.

Nutzen Sie zum Laden Originalladegeréte der EAM-Serie.

Die Programmierung der Kanale sowie der Endpositionen sind fest gespeichert
und bleiben auch bei vollstdndig entladenem eACCU erhalten.

Die Funkreichweite betragt bis zu ca. 30 m in geschlossenen Raumen.

Bei eACCU-Funk-Antrieben ist ein Mindestabstand von 20 cm zueinander einzu-
halten, um Beeinflussungen zu vermeiden.

Auf Auf
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_ Stopp _ Stopp

Serfal Ab Serfal Ab Programmier-
¢ N knopf P2
= PZ‘ P U
Kanalwahl CR2450
1 Kanal 15 Kanal Ruickseite

Programmieranleitung

Sie erhalten ein voreingestelltes Sonnenschutzprodukt mit voreingestellten Endlagen.

A Feinjustierung der Endlagen
ACHTUNG! Motor geht nach langerem Tastendruck in Dauerfahrt! Zwingend vor Erreichen
der entsprechenden Endlage rechtzeitig stoppen und dann tippweise heranfahren.

Feineinstellung obere Endlage

= i) i =

AUF + STOPP  1x Auf-/Ab- gewiinschte  AUF + STOPP
5Sek. Bewegung, Endlage 2 Sek. driicken
driicken 1x Signalton anfahren

Feineinstellung untere Endlage

= =N =
wid) v

AB + STOPP 1x Auf-/Ab- gewiinschte  AB + STOPP

5 Sek. Bewegung, Endlage 2 Sek. driicken
driicken 1x Signalton anfahren

— .
N VJ‘

2x Auf-/Ab-
Bewegung,
3x Signalton

| om— R
M)
2x Auf-/Ab-

Bewegung,
3x Signalton

[=1% L3 online ansehen:
http://bit.ly/eACCU-Bedienungsanleitungen

obere Endlage ist
neu eingestellt

Technische Anderungen vorbehalten. 07 /2019

04046046536116

untere Endlage ist
neu eingestellt



B Basiseinstellungen

Nur notwendig bei Motortausch oder nach Werksreset.

Nachstellen der Endlagen siehe A ,Feinjustierung der Endlagen”!

Wenn bereits eine eingelernte Fernbedienung vorhanden ist, fahren Sie mit G ,Fernbedienung und Kanéle” fort.

Fernbedienung anlernen

EI' ﬁ. |<] >> E] N/:/F] ’—i‘ >> weiter mit
_— > _ Drehrichtung

P12Sek. 1xAuf/Ab- P1 1x Signalton STOPP 2x Auf-/Ab-Bewegung, einstellen/dndern
driicken Bewegung loslassen 2 Sek. driicken  3x Signalton

Drehrichtung einstellen/andern

S N2 N

,,,,, s Drehrichtung

. wurde gewechselt
AUF 1 Sek. fahrt AUF + AB 1x Auf-/Ab-

driicken abwarts 2Sek.driicken  Bewegung

C Einstellung der Endlagen

ACHTUNG! Motor geht nach ldngerem Tastendruck in Dauerfahrt! Zwingend vor Erreichen der entsprechenden Endlage
rechtzeitig stoppen und dann tippweise heranfahren.

Nachstellen der Endlagen siehe A ,Feinjustierung obere/untere Endlage!”

Einstellung obere Endlage

ES N = i) weiter mit
Einstellung
AUF 1Sek. fihrt gewiinschte AUF +STOPP  2x Auf-/Ab-Bewegung, untere Endlage
driicken aufwarts Endlage anfahren 2 Sek.driicken 3x Signalton
Einstellung untere Endlage
— — E — \
1 1 1 1 \
& LV ) untere
Endlage ist
AB1Sek. fihrt gewiinschte AB + STOPP 2x Auf-/Ab-Bewegung, eingestellt
driicken  abwaérts Endlage anfahren 2 Sek. driicken 3x Signalton

D Bedienmodus andern auf Tippbetrieb
Antrieb im Tippmodus: nach 2 Sekunden Driicken geht Antrieb in Dauerfahrt. Wiederholen Sie den Programmierschritt,
um wieder auf dauerhaften Fahrbetrieb umzustellen.

1x Auf-/Ab-Bewegung,

] 1x Signalton
=] i o El Tippbetrieb
1 — r/ 3
Q/N N\ ’:/“
AUF + AB 1x Auf-/Ab- STOPP - .
5 Sek. driicken Bewegung 2 Sek. driicken 2x Auf-/Ab-Bewegung Dauerbetrieb
3x Signalton
E Geschwindigkeit andern
AUF 1x Auf-/Ab-Bewegung, ~ AUF 2x Auf-/Ab-Bewegung,

1 Sek. driicken 1x Signalton 1Sek. driicken 1x Signalton

— P — schneller
P2 o €)) — —
RN )) Y <] ))
—————
P2 1x Auf-/Ab-Bewegung % langsamer
1 Sek. driicken AB 1x Auf-/Ab-Bewegung, AB 2x Auf-/Ab-Bewegung,

1 Sek. driicken  1x Signalton 1 Sek. driicken 1x Signalton

F Zwischenposition

Einstellung Zwischenposition Endlagen missen eingestellt sein!

N @ N/Nﬂ)) =] N |<‘)/‘ = ™ |<‘>\

_____ s N / Zwischenposition
gewiinschte P2 IXAuf-/Ab-  STOPP  1xAuf-/Ab-  STOPP  2xAuf-/Ab- ist eingestellt
Zwischenposi- 1Sek. Bewegung, 1Sek. Bewegung, 1Sek. Bewegung,

tion anfahren  driicken  1x Signalton driicken  1x Signalton driicken  3x Signalton

Zwischenposition anfahren
= NN

STOPP 3 Sek.
driicken

Zwischenposition
wird angefahren

Zwischenposition l6schen

1 \\ 1 1 \‘ 1 1
&) o £]) = Q) = Q)
***** N7/ oot / ot Zwischenposition
> > > ist geloscht
P2 1x Auf-/Ab-Bewegung, STOPP 1x Auf-/Ab-Bewegung, STOPP 1x Auf-/Ab-Bewegung,

1 Sek. driicken  1x Signalton 1Sek. driicken  1x Signalton 1Sek. driicken  1x Signalton

G Fernbedienung und Kandle

Weitere Fernbedienungen oder Kanile hinzufiigen
Ein Motor kann bis zu 10 Fernbedienungskanale speichern. Ein Einlernen weiterer Kanale wird vom Motor abgelehnt.
Hinweis: |A|ist die bereits angelernte, |B|ist die neu einzulernende Fernbedienung!

=i \ N \ N \
A @ i ) A @ N [@“ B @ )
_— - s . — 5 N Fernbedienung [B
P2 1x Auf-/Ab-Bewegung, P2 1x Auf-/Ab-Bewegung, P2 2x Auf-/Ab-Bewegung, wurde hinzugefiigt

1 Sek. driicken  1x Signalton 1Sek. driicken  1x Signalton 1Sek. driicken  3x Signalton

Fernbedienung oder Kanal I6schen
Hinweis: |A| und |B|sind die bereits angelernten Fernbedienungen, B! ist die zu I6schende Fernbedienung!

i N\ — [/\\ —
Al (P2 v L)) al (P2 N JM 8| (P2 N ))
—_— — - _— ! e Fernbedienung B
P2 1x Auf-/Ab-Bewegung P2 1x Auf-/Ab-Bewegung P2 2x Auf-/Ab-Bewegung, wurde geldscht

1 Sek. driicken  1x Signalton 1Sek. driicken  1x Signalton 1Sek. driicken  3x Signalton

H Werksreset
I | )
% )
fffff R Der Motor wurde auf
. Werkseinstellung zuriickgesetzt
P1 4x Auf-/Ab-Bewegung  P1 4x Signalton
14 Sek. driicken loslassen

I Stérungen und Fehlersuche
Fehler Ursache Loésung

a) Der Akku ist leer. a) Laden Sie den Akku auf.

b) Der Akku ladt, fahrt aber nicht. b) Der Akku war tiefenentladen, gewissen Ladezustand abwarten.

Motor fahrt

nicht

) Die Fernbedienung ist nicht angelernt. ) Folgen Sie Programmierschritt B.

d) P1 Programmierknopf gedriickt, dennoch keine Reaktion.

d) Der Motor ist defekt, bitte Sonnenschutzfachbetrieb kontaktieren.
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Conformiteitsverklaring

EG-Verklaring van cversenitemming oversenkomstig Richtlijn 2006/42 / EG Bijlage Il 1.A.
D fabeibant:

wrfal GmbH & Co, KG
Gewerbering 8- 08223 Falkenstein « Duitsland
Telefon: +49 (0) 3745 750 0+ E-Mait info@edal.de

verklaart hierbij dat de hieronder vermelde producten

= Jaloeziedn, type Basic Line met radiografische bediening en accu-aandrijving EAM24

+  Plissds, iype ESM1/ESMS/FE met radicgrafische bediening en accu-aandrijving EAM24

+  Plusds, type EWM1EWM2PLED 2-1/PLET 2-2 met radiografische bediening en accu-aandripving EAMZ4
+  Rolgondijnen, type M-5Serie meq radiograliche bediening en accu-aandrijvirg EAM2S

=  Rolgordijnen, type XL-5erie met radiografische bediening en accu-aandrijving EAM2S

* Do rolgordijnen met radsografische Bediening en accu-aandrijving EAM2S

= Maxi-plissés, type LM1/LMS met radiografische bediening en sccu-aandrijving EAMIS

voddoen aan alle relevante bepalingen van de volgende richilijmen:

« Machinerichtlijn 2006742 EG
« EMC-richtlijgn 2014/30VEG

D beschermingsdoelstellingen van de laagspanningsrichtlijn 201473580 worden I"IBI;IE|EE‘1’IZ|.

Toegepaste gehanmoniseends nonmen en technische specificaties:
EN 131 22005 Aan de binnenzjde geplatste zonwering - Prestatie-elsen inclusief veiligheid

EN 60335-1:2012/A11:2014 Huishouwdelijke en soorgelijke elekirische toestellen - Velligheid - Deel 1
Algemene etsen

EN 60335-2-97:2006/A12:2015  Huishoudelijke en soongelijke elekirische toestellen - Veilligheid - Deel 2-57:
Eijrondene eiten voor aandrijfmechanismen van ralluiken, zonneschermen,
jaloezieén en soortgelijke uitrusting

Persoon die bevoegd is om de technische docwmentatie samen te stellen:

erfal GmbH & Co. KG
D& heer Jarg Erler
Gewerbering 8
DE223 Falksnstein
Ditsland

Falkemstein, 19-07-2019
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Bedrijfsleider

Conform de Duitse wetgeving met betrekking tot elektrische en elektronische apparaten en

de Duitse batterijwet (ElektroG, BattG) is erfal verplicht om besturingen, aandrijvingen, over-
ige elektrische accessoires, oude batterijen en accumulatoren kosteloos terug te nemen en zorg te dra-
gen voor een deskundige afvoer dan wel hergebruik. Consumenten zijn wettelijk verplicht om afge-
dankte apparaten en oude batterijen bij de daarvoor bestemde inzamelingspunten in te leveren. Bij
inlevering moeten de batterijen en apparaten volledig ontladen en tegen kortsluiting beveiligd zijn.

E Draag een steentje bij aan milieuvriendelijk recyclen!

Elektrische accessoires — Programmeerhandleiding | NL A B B
Draadloze buismotor EAM25 ElE

Productbeschrijving
Aanduiding: Accumotor EAM25
Draaimoment: 1.1 Nm
Snelheid: 40 t/min
Spanning: 12V
Vermogen: 0,83A
Radiofrequentie: 433.925 MHz
Capaciteit: 2200 mA
Temperatuurbereik:  -10 tot 55 °C
Beschermingsklasse: P44
Conformiteit: ce

Overzicht

Programmeerknop P1

’ﬂ> Oplaadbus

¢}

Antennekabel

e s |

Bij andere cassette-
uitvoeringen eindkap
verwijderen!

—

C

Instructies

Draadloze eACCU-aandrijvingen moeten tijdens het transport, de opslag en
de montage worden beschermd tegen schokken. Beschadigde onderdelen
moeten worden vervangen.

Laad de accu voor het eerste gebruik of zodra het signaal dat een lage accu-
status aangeeft te horen is volledig op! De laadtijd bedraagt ca. 6 uur. De led van
de oplader brandt tijdens het complete laadproces rood en wordt groen als de
accu volledig opgeladen is.

Gebruik voor het opladen originele opladers uit de EAM-serie.

De geprogrammeerde kanalen en de eindposities zijn opgeslagen en blijven
bewaard, ook als de eACCU volledig ontladen is.

Het radiobereik bedraagt maximaal 30 m in een gesloten ruimte.

Tussen draadloze eACCU-aandrijvingen moet een minimale afstand van 20 cm
worden aangehouden om wederzijdse beinvloeding te voorkomen.

Omhoog Omhoog
-~ -~
_ Stop _ Stop
Eoa|  Omlaag =oa| Omlaag Program-
< > meerknop P2
=] & P U
Kanaalse- CR2450
lectie Q
1 kanaal 15 kanaal Achterkant

Programmeerhandleiding

U krijgt een vooraf ingesteld zonweringsproduct met vooraf ingestelde eindstanden.

A Afstelling van de eindstanden

LET OP! Na wat langer indrukken van de toets gaat de motor naar de continumodus! Het is

! < " .ﬁ'

3 online bekijken:

noodzakelijk om tijdig te stoppen voordat de betreffende eindstand is bereikt en deze dan via http://bit.ly/eACCU-Bedienungsanleitungen
de tikmodus in te stellen.
Afstellen van de bovenste eindstand

=2 3
= i) =
OMHOOG + 1x omhoog-/ naar de OMHOOG +
STOP 5 sec. omlaagbeweging, gewenste STOP 2 sec.
indrukken 1x signaaltoon eindstand gaan indrukken
Afstellen van de onderste eindstand

= 3 = =
wid) v
OMLAAG + 1x omhoog-/ naar de OMLAAG +
STOP 5 sec. omlaagbeweging, gewenste STOP 2 sec.
indrukken 1x signaaltoon eindstand gaan indrukken

J7) de bovenste eind-

stand is opnieuw

2xomhoog-/om- ingesteld
laagbeweging,
3x signaaltoon

Technische wijzigingen voorbehouden. 07/2019

==
M)

de onderste eind-
stand is opnieuw
2xomhoog-/om- ingesteld

laagbeweging,

3x signaaltoon

04046046536116



B Basisinstellingen

Alleen noodzakelijk bij vervanging van de motor of bij een fabrieksreset.

Zie voor het afstellen van de eindstanden A 'Afstellen van de eindstanden'!

Als u beschikt over een reeds ingeleerde afstandsbediening, gaat u door met G 'Afstandsbediening en kanalen'

Afstandsbediening inleren
| —)

—
N/F ’—i‘ )) =l W V—j )> doorgaan met
_— draairichting instellen/
P12sec. 1x omhoog-/ P1 1xsignaal-  STOP 2 sec. 2x omhoog-/omlaagbe- wijzigen
indrukken omlaagbeweging loslaten  toon indrukken weging, 3x signaaltoon
Draairichting instellen/wijzigen
EaS V! N
***** f— Draairichting is
gewijzigd
OMHOOG gaat omlaag OMHOOG + OMLAAG  1x omhoog-/

1 sec. indrukken 2 sec. indrukken omlaagbeweging

C Instellen van de eindstanden

LET OP! Na wat langer indrukken van de toets gaat de motor naar de continumodus! Het is noodzakelijk om tijdig te
stoppen voordat de betreffende eindstand is bereikt en deze dan via de tikmodus in te stellen.

Zie voor het afstellen van de eindstanden A 'Afstellen van de bovenste/onderste eindstand'!

Instellen van de bovenste eindstand

[—] — = =
P PN = WM ﬂ >> doorgaan met
! N : : instellen van
de onderste
OMHOO0G 1 gaat naar de gewenste OMHOOG +STOP  2x omhoog-/omlaagbe-  gjndstand

sec.indrukken omhoog eindstand gaan 2sec.indrukken  weging, 3x signaaltoon

Instellen van de onderste eindstand

= P = .
= RS ol ) de onderste
eindstand is
OMLAAG 1 gaatomlaag naar de gewenste OMLAAG +STOP 2x omhoog-/omlaagbe-  ingesteld

sec. indrukken eindstand gaan 2 sec.indrukken  weging, 3x signaaltoon

D Bedieningsmodus wijzigen in tikmodus
Aandrijving in de tikmodus: na 2 seconden indrukken gaat de aandrijving naar de continumodus.
Herhaal de programmeerstap om weer over te schakelen naar de continumodus.

1x omhoog-/omlaagbe-
weging, 1x signaaltoon

=] = Tikmodus
W = =
W ﬂ ))
OMHOOG + 1xomhoog-/ STOP2sec. ' .
: Continumodus

?MLA.A(‘.’-'. - omlaagbe- indrukken 2x omhoog-fomlaagbe’

sec.indrukken weging weging, 3x signaaltoon
E Snelheid wijzigen

OMHOOG 1x omhoog-/omlaagbe- OMHOOG 2x omhoog-/omlaagbe-

1 sec. indrukken

1 sec. indrukken

weging, 1x signaaltoon weging, 1x signaaltoon

P2 1x omhoog-/
1sec.indruk-  omlaagbeweging,
ken 1x signaaltoon

]
sl
i\

OMLAAG
1 sec. indrukken

OMLAAG
1 sec. indrukken

1x omhoog-/omlaagbe-
weging, 1x signaaltoon

2x omhoog-/omlaagbe-
weging, 1x signaaltoon

sneller

langzamer

F Tussenpositie

Instellen van een tussenpositie De eindstanden moeten ingesteld zijn!

| — ) | — —
1 1 1 i \ 1 1 i
s @ WM Lﬂ/) =l N2 Lﬂ)) (=] v QD
_____ Tussenpositie is
naar de P2 1x omhoog-/ STOP 1x omhoog-/om- STOP 2x omhoog-/om- ingesteld
tussenpositie  1sec. omlaagbeweging, 1 sec.in- laagbeweging, 1sec. laagbeweging,
gaan indrukken  1xsignaaltoon, drukken 1x signaaltoon indrukken  3xsignaaltoon
Naar de tussenpositie gaan
—
= N
De tussenpositie wordt
opgezocht
STOP 3 sec.
indrukken
Tussenpositie wissen
— — —
&) o)) = ) = )
% % % De tussenpositie
P2 1x omhoog-/ STOP 1x omhoog-/ STOP 1x omhoog-/ is gewist
1sec. omlaagbeweging, 1sec. omlaagbeweging, 1sec. omlaagbeweging,
indrukken 1x signaaltoon indrukken 1x signaaltoon indrukken 1x signaaltoon

G Afstandsbediening en kanalen

Aanvullende afstandsbedieningen en kanalen toevoegen
Een motor kan maximaal 10 afstandsbedieningskanalen opslaan. Het inleren van nog meer kanalen wordt door de motor afgewezen.
Aanwijzing: |Ais de reeds ingeleerde, |B| is de nieuw in te leren afstandsbediening!

1 i T i i
ab) i) aby i) g 1))
_ _ _ Afstandsbediening | B
P2 1x omhoog-/ P2 1x omhoog-/ P2 2x omhoog-/ is toegevoegd

1sec.
indrukken

1sec.
indrukken

1sec.
indrukken

omlaagbeweging,
1x signaaltoon

omlaagbeweging,
1x signaaltoon

omlaagbeweging,
3x signaaltoon

Afstandsbediening of kanaal wissen
Aanwijzing: |A| en B zijn de reeds ingeleerde afstandsbedieningen, |B!is de afstandsbediening die moet worden gewist!

DLOEEN —

P2 1x omhoog-/ P2 1x omhoog-/ P2
1sec. omlaagbeweging, 1sec. omlaagbeweging, 1sec.
indrukken 1x signaaltoon indrukken 1x signaaltoon indrukken

Afstandsbediening B
2x omhoog-/ is gewist
omlaagbeweging,

3x signaaltoon

H Fabrieksreset
(I

P114sec.
indrukken

))
,,,,, ‘]

De fabrieksinstellingen van de motor
zijn hersteld

4x omhoog-/omlaag-
beweging

4x signaaltoon

loslaten

I Storingen en opsporen van fouten

Fout Oorzaak Oplossing

a) De accu is leeg. a) Laad de accu op.
De motor b) De accu wordt opgeladen, maar de aandrijving werkt niet. b) De accu was sterk ontladen, wacht de vereiste laadstatus af.
werkt niet

) De afstandsbediening is niet ingeleerd. c) Voer programmeerstap B uit.

d) Programmeerknop P1 wordt ingedrukt, maar er is geen respons. | d) De motor is defect, neem contact op met uw zonweringsspecialist.
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EC Declaration of Conformity
EC Declaration of Conformity in accordance with EU Directive 2006/42EC Annex 11 1.4,
The producer.
erfnl GrmbH & Co. KG

Gewerbering 8 - 08223 Falkenstesin
Telefon: 03745 750 0« E-Maik: info@erfal.de

dieclares hereby that the following products:
= Venstisn blingd Badic Line with winshedd rermate cantndl and batbery drive EAM24
= Pleated blind ESM1/ESMEFE with winehess remote control and battery drive EAM24
& Plegted blind EWMIEWMZPLE N 2-1/PLEN2-2 with wireless remate comtral and battery drive EAM24
= Merofler blinds with wireless remote control and battery drive EAMZS
& XL-rofler blinds with wireless remote controd and battery drive EAM3S
= Doubde roller blinds with wineless remote control and battery drive EAM25
= Maxi-pleated blinds/LM1/LMS with winebess remaote conrol and batbeny drive EAM35

comply with the regulstions of the following EC Dinsctives:

& Machinery (EC Directive 200654 25E0)
+  EMC-Directive 2014/30/EG

The objectives of the low-voltage directive 2014735 EG were fulfilled,
The following standards and technical specifications have been applied:
EM 13120:200% Interiar closings - requinements of saflety and performance

EM &0335-1: 301 27A11:2014 Security of electrical devices for the domestic use and similar purposes
Part 1: General requirements

EM 60335-2-97-30006/A1 2:2015  Security of electrical devices for the domestic use and similar purposes
Part 2-97: Spacial requingmentd for dhutten, dun Blindd, vernetian Blinds
and sirnilar furnishings

Responsible for dooumentation ks

erfal GmbH & Co. KG
Jirg Erler
Gewerbering &
0223 Falenstein

Falkenstein, 19 July 20019

& .'f
/)
/¥ — B

Managing director

According to the Electrical and Electronic Equipment Law and the Battery Law

(EletroG, BattG), erfal is obligated to take back controls, drives, other electrical accessories,
used batteries as well as accumulators free of charge and to recycle them properly. Costumers are
legally required to dispose used appliances and used batteries at designated collection points.
The delivery should always be in discharged state and protected against short circuits.

E Make your contribution to environmentally friendly recycling!

Electric accessories — Programming instructions | EN A B B
Wireless tubular motor EAM25 SHE

Product description Note

C

eACCU-wireless-drives must be protected against shocks during transport,
storage and installation. Damaged components must be replaced.

Name: Battery motor EAM25 « Please charge the battery full before the first use or when the signal tone indica-
Torque: 1,1 Nm tes low battery! Charging time approx. 6 hours. The LED on the charger lights up
Speed: 40 rpm red during charging and green when fully charged.

Voltage: 12V « Use the original chargers of the EAM-series for charging.

Performance: 0.83A « The programming of the channels as well as the end positions are permanently

Radio frequency: 433,925 MHz stored and remain even when the eACCU is completely discharged.

Capacity: 2200 mA « The radio range is up to approx. 30 m in closed rooms.
Temperature range:  -10°/55° Celsius + A minimum distance of 20 cm must be respected to avoid interferences when
Protection class: JP44 using eACCU-wireless drives.
Conformiy:
Overview
Up
Programming button P1 ) Up
Charging socket ~ ~ Stop
’“>7 Stop
ﬂ Remove end caps of — —
o : ~ -~ Down
cassette versions! Down .
M Serfal Serfal Programming
¢ N button P2
Antenna cable S B O
— Channel CR2450
selection
1 channel 15 channel Back

Programming instructions

You will receive a preconfigured sun protection product with preconfigured end positions.

A Fine adjustment of the end positions 3 = A
ATTENTION! Motor moves to continuous operation after longer keystroke! Urgently stop [=]c% B34 Watch online:
before reaching the end position and then proceed through a tip. http://bit.ly/eACCU-Bedienungsanleitungen

Fine adjustement of upper end position

) )

i i i i )

=1 ,%’,,J N7/ L = Li,, N/ Upper end

% position is

Press Ixrunupand Moveto Press 2xrunsupand  readjusted

UP + STOP down, requested UP + STOP down,

for 5s 1xsignal tone  end position  for2s 3x signal tones

Fine adjustement of lower end position Subject to technical change. 07 /2019

= =N T (= =2 1\

E\Lm [j ) :._\1/_,: ;\M\ E\/‘ ) Lower end
> position is

Press Ixrunupand Moveto Press 2xrunsup and  readjusted

DOWN + STOP down, requested DOWN +STOP  down,

for 5s 1xsignal tone  end position  for2s 3x signal tones

04046046536116



B Basic settings

Only necessary for motor replacement or after factory reset.

For adjusting the end positions see A ,Fine adjustment of the end positions”!

If there is an already programmed remote control, continue with G ,Remote control and channels”.

Configuring remote control

EI' W“? V—<‘ )> N’/F \l >} Next:
R B _ Set/change direction
PressP1  1xrunup Release  1xsignal Press STOP 2x runs up and down, ~ of rotation
for 2s and down P1 tone for 2s 3x signal tones
Set/change direction of rotation

I T
S Njf? Direction of rotation

was successfuly

Press UP Moves down Press UP+DOWN Txrunup changed
foris for2s and down

C Set end positions

ATTENTION! Motor moves to continuous operation after longer keystroke! Urgently stop before reaching the end position

and then proceed through a tip..
For adjusting the end positions see A ,Fine adjustment of the end positions”!

Set upper end position

— — — \

I 1N v N
ESN = w1 K)) Next:

Set lower
Press UP Movesup  Move to requested Press UP+STOP  2x runs up and down, end position
for1s end position for 2s 3x signal tones
Set lower end position
— — = —

SN o )

Lower end
position is set

PressDOWN Moves
for1s down

Move to requested Press DOWN+STOP  2x runs up and down,
end position for 2s 3x signal tones

D Change operation mode to jog mode

Operating in jog mode: The motor moves to continuous operation after 2 sec. of key pressing. Repeat the programming step

to switch back to continuous operation.

1x run up and down,
1x signal tone

~] =3 Jo
i i — g mode
N =
—> )
:‘re;s UP + DOWN 1x(;udn up :’re;s STOP Continuous operation
or 3s anddown or 2s 2x run up and down,
3x signal tone
E Change speed
Press UP 1x run up and down, Press UP 2x run up and down,
for1s 1x signal tone foris 1x signal tone
U — \\\ %
i |
P2 SEND = 3 —
_— NOANY, v )>
fffff -\/ e
Press P2 1x run up and down, %
for1s 1xsignal tone Press DOWN 1x run up and down, Press DOWN 2x run up and down,

for1s 1x signal tone for1s 1x signal tone

faster

slower

F Set intermediate positions/ stops

Setting custom stop position  End positions must be set!

— — — \ —

T H T H H \) 1 1

[N @ N l\fb) =] N Lj//‘ = N |\/\‘>>

- 5 = > S Intermediate
Move to the Press 1x run up and Press 1x run up and Press 2x run up and stop is set

STOP for 1s  down,
1x signal tone

STOP for1s  down,
3x signal tone

intermediate  P2for1s down,
stop 1x signal tone

Approach custom stop position

—
W Blind will h
ind will move to the
> intermediate stop.
Press
STOP 3s

Remove custom stop position

— — —
2) ) = o 2)) = o))
************** Intermediate stop
> 2 2 is removed
Press 1x run up and down, Press 1x run up and down, Press 1x run up and down,
P2for1s 1x signal tone STOP for 1s 1x signal tone STOP for 1s 1x signal tone

G Remote control and channels

Add remote control or channel
A motor can store up to 10 remote control channels, learning further channels is rejected by the motor.
Note:| A | is the already programmed remote control, | B | is the new remote control which has to be programmed!

Press 1x run up and down, Press 2x run up and down,
P2for1s 1x signal tone P2for1s 3x signal tone

Remote control |B

1xrunupanddown,  Press has been added

1x signal tone P2for1s

Delete remote control or channel
Note:| A and | B |are the already programmed remote controls, | B | is the remote control which has to be programmed!

—> — —

Press 1x run up and down, Press 2x run up and down,

Remote control |B

1xrunup and down,  Press has been deleted

P2for1s 1x signal tone P2for1s 1x signal tone P2for1s 3x signal tone
H Factory reset
3 T:l \
El' N2 )

N N / The motor has been reset

. to factory settings

Press 4xrunsup and down  Release 4x signal tone
P1for1s P1

I Malfunctions and troubleshooting

Error Cause Solution

a) The battery is empty. a) Charge the battery.

b) The battery is charging, but not moving. b) Battery was deeply discharged, wait for certain state of charge.

Motor is not

moving

¢) The remote control is not trained. ) Follow programming step B.

d) P1 programming button is pressed but no reaction. d) The motor is defect, contact sun protection specialist.



=erfal

Déclaration de conformité

Déclaration de conformité « CE = en vertue b Fannexe 1.4, de la directive 2006/42/CE
La sochité

wrfal GmbH & Co. KG
Gewerbering & - 08223 Falkensiein
Tedefonc 03745 750 0 « E-Mall: infos@erfal.de

confinme kgl que bes produits sulvanies

= Stores winitiens Basic Line avec radio tédcommande et entrainement & batterie EAM24

& Storesd plissés ESMIESMEFE avec radio télécommande et entrainement § batterie EAM2S

L Stores plissés EWMLEWMLPLE12-1/PLE1 2-2 ave: radio télécommande &1 entraanement i baterie
EAM24

= Mestones enrouleurs svec radio 1élécommande et entrainement & batterie EAMIS

& Ml-stores enrouleurs avec radio télécommande ef entralnement & batterle EAMIS

L Stores enrculeurs doubles aves radio téldcommande ef anrainement & barterie EAM25

& Waai-gtored pligdds AUMTLMS avec radio télécommande e entrainement & batterie EAMIE

s confonmer & toutes bes dispositions pertinentes des directives suivantess

L Directive européens JODG/42CE

= Directive CEM 2004/30
Les ohjectils de la directive Basse tension 2014735CE ant &bé stteints.
Les nanmes et spécifications technigues sulvantes ont #té appliqubes
EN 131 20:2009

Fermeftures intérieures - Exigences de séourité ef de performance

EM &0335-1:20127411:2014 Securning des appareils Secrigues b uisge domestique et b ded ulages
similaires - Partie 1: Exigences gindrales

EM 60335-2-973006/M 220015 Sécuwrité des appareils dlecirigues  usage domestique et i des usages
similaires - Partie 2-97; Exigences particuliéres concernant les volets, les

stores pare-2oleil, les stores wénitiens ef les intériewrs similaines
Respandable paur la decumentation eit:

erfal GmbH & Co, KG

Hirg Erler
Gewerbering B
CE233 Falkenstein

Falkenstein, 1 Mars 2019

Jarg Erfer — ;
Gérant

Faites votre contribution au recyclage écologiquel!

E Conformément a la loi sur les équipements électriques et électroniques et la loi sur les
batteries (EletroG, BattG), erfal est tenu de reprendre gratuitement les commandes,

entrainements, autres accessoires électriques, piles et accumulateurs usagés et de les éliminer de

maniére appropriée. Les consommateurs sont l[également tenus de jeter les vieux appareils et les

piles usagées dans des points de collecte désignés. La livraison doit toujours étre effectuée a l'état

déchargé et sécurisée contre les courts-circuits.

Accesoires d'életriques — Notice de programmation | FR

Moteur tubulaire radiocommandé EAM 25

Description du produit

Désignation:

Coupe:

Vitesse:

Tension:

Courant électrique:
Fréquence radio:
Capacité:

Températures extrémes:
Classe de protection:
Marquage:

Apercu

Moteur a batterie EAM25
1.1 Nm

40 tr/min

12V

0,83A

433,925 MHz

2200 mA

-10°/ 55° Celsius

JP44

ce

Bouton de programmation P1

’ﬂ> Cable du chargeur

¢}

Céble d’antenne

e s |

Notice de programmation

Vous recevrez un produit de protection solaire prédéfini avec des positions finales préprogrammé.

A Ajustement précis de positions finales
ATTENTION ! En appuyant longuement sur la touche, le moteur fonctionne en continu ! Stoppez-le
juste avant d'atteindre la position de fin de course, et procédez ensuite par petites impulsions.

avec prise

Enlever les embouts chez
les types avec cassette !

7

Ajustement précis de position final supérieur

ACGC

=1 =

C

Avertissement

Les équipements radio eACCU doivent étre protégés comme il se doit pendant le trans-
port, le stockage et le montage. Les composants endommagés doivent étre remplacés.
L'eACCU n‘étant que partiellement chargé a la livraison, chargez-le complétement avant
utilisation (pendant environ 6 heures) La LED située sur le chargeur passe du rouge au vert
dés que le chargement est terminé.

Utilisez uniquement le matériel original de la série EAM et n'employez jamais les équipe-
ments a l'extérieur.

La programmation des canaux et des positions finales des stores est enregistrée et le reste,
méme lorsque I'eACCU est intégralement déchargé.

La portée radio est approximativement de 30 m a l'intérieur d'un local aux piéces closes.

Il convient d'espacer de 20 cm les différentes télécommandes eACCU afin d’éviter les inter-
férences.

Montée Montée
-~ 1 -~
— Stop — Stop
~ D ~ Descente
escente
Serfal Serfal Bouton de
¢ N programm-
) ation P2
sélection | & wn U
CR2450
du canal
1 canal 15 canaux Face arriére

[=]e¢ ELAWA  Voir sur linternet
http://bit.ly/eACCU-Bedienungsanleitungen

= N ] ) O = NOHEN)) La fin de
L ) course

Appuyer sur 1 mouvement T Déplacer le store  Appuyersur 2 mouvements T4 :\sxrreérlellex:e

STOP + MONTEE 1 bip sonore jusqu‘alafinde STOP + MONTEE 3 bip sonores gler.

pendant 5 sec. course souhaitée. pendant 2 sec.

Ajustement précis de position final supérieur Sous sujet de modifications. 07 /2019

— N = NAEND)) Lafin de

> 5 = : : course

Appuyer sur 1 mouvement T Déplacer le store  Appuyer sur 2 mouvements T4 Iensfterzer;:

STOP + DESCENTE 1 bip sonore jusqu‘ala fin de STOP + DESCENTE 3 bip sonores gler.

pendant 5 sec.

course souhaitée.

pendant 2 sec.

04046046536116



B Réglages de base

Seulement nécessaires en cas de changement de moteur ou aprés réinitialisation.

Pour le réajustement des fins de course, voir A « Ajustement précis des fins de course supérieure / inférieure »!
Veuillez procéder avec G « Télécommande et canaux » si vous avez déja une télécommande programmée.

Programmer la télécommande

3 r/ \ —
o = ) = ) N
! N\ !N Puis ajustement des
> > sens de rotation.
Appuyer sur P1 1 mouvement T4 P1 1 bipsonore  Appuyer sur STOP 2 mouvements T{

pendant 2 sec. Relacher pendant 2 sec. 3 bips sonores

Régler / modifier le sens de rotation

—
Vi Le sens de
la rotation
Appuyer sur MONTEE  Le store Appuyer sur MONTEE + 1 mouvement 14 @ €été modifiée.
pendant 1 sec. descend DESCENTE pendant 2 sec.

C Réglage des fins de course

ATTENTION ! En appuyant longuement sur la touche, le moteur fonctionne en continu !

Stoppez-le juste avant d'atteindre la position de fin de course, et procédez ensuite par petites impulsions.
Veuillez voir A « Ajustement précis fin de course supérieur / inférieur » pour le réajustement des fins de courses.

Réglage de la fin de course supérieure

[ — =] —
PN PN E WM ﬂ)) Puis passer au

- P - . : réglage dela

. . . R fin de course
Appuyer sur MONTEE Lestore  Déplacer le store jusqu‘a Appuyer sur STOP + 2mouvements ™ inférieure.
pendant 1 sec. monte la fin de course haité MONTEE pendant 2sec. 3 bips sonores
Einstellung untere Endlage
PV S v )) La fin de course
inférieure est

Appuyer sur DESCENTE  Lestore  Déplacer le store jusqu’a  Appuyer sur STOP + 2mouvements 1L régler.
pendant 1 sec. descend lafin de course souhaitée. DESCENTE pendant2sec. 3 bips sonores

D Changer le mode de fonctionnement en commande par impulsions

Fonctionnement par impulsions : aprés avoir appuyé pendant 2 secondes, I'entrainement passe en fonctionnement continu.

Pour revenir au mode de fonctionnement en continu, répéter |'étape de programmation.

1 mouvement T4

— 1 bip sonore c 4 . i
i = ommande par impulsions
\b/r‘ 1 1
T — > <md))
Appuyer sur 1mouvement T\ Appuyersur N\ . .
MONTEE + DESCENTE STOP pendant Fonctionnement en continu
dant 5 2 2 mouvements T
pendant 5 sec. sec. 3 bips sonores
E Modifier la vitesse
Appuyer sur MONTEE 1 mouvement 1L Appuyer sur MONTEE 2 mouvements T4
pendant 1 sec. 1 bip sonore pendant 1 sec. 1 bip sonore
)
@ i )
,,,,, | s— — \\\
E— g™ iy ))
1 i /
Appuyer Tmouvementt™ N\ |~>| s NN~ e
sur P2 1 bip sonore
pendant A DESCENTE "NA DESCENTE N
1 sec. ppuyer sur 1 mouvement ppuyer sur 2 mouvements

pendant 1 sec.

1 bip sonore

pendant 1 sec.

1 bip sonore

Plus rapide

Plus lent

F Position intermédiaire

Régler la position intermédiaire Les positions de fin de course doivent étre réglées !

F — \ — O\ — 1\
w e2) wl) = ) = A CD) Aters
_____ <)) <)) ) e
Appuyer sur 1 mouvement 7L Appuyer sur 1 mouvement T4 Appuyer sur 2 mouvement ™ :‘;sei:';:d'a"e
2 d 1 bip sonore STOP pendant 1 bip sonore STOP pendant 3 bip sonore
1sec. 1sec. 1sec.
Franchir la position intermédiaire
—
= A
La position intermédiaire
sera franchie sans halte.
Appuyer sur STOP
pendant 3 sec.
Effacer la position intermédiaire
— — [=— 3\
&) wd) = wil) = WED) T Laposition
_— _— intermédiaire
AppuyersurP2 1 mouvement 1L AppuyersurSTOP 1 mouvement 7! Appuyersur STOP 1 mouvement 1 esteffacée.

pendant 1sec. 1 bip sonore pendant 2 sec. 1 bip sonore pendant 1 sec. 1 bip sonore

G Télécommande et Canaux

Ajouter une télécommande ou un canal La mémoire de chaque moteur se limite a 10 canaux de télécommande. Une pro-
grammation des autres canaux est refusée par le moteur.
N.B.:[Alest la télécommande mémorisée, |Blest la nouvelle télécommande & mémoriser.

— — \

T i 1 1) v i \
b)) wb) wid) mkd | wid)

,,,,, -t / N S La télécommande B
AppuyersurP2 1 mouvement 7/ AppuyersurP2 1 mouvement Tl AppuyersurP2 2 mouvement TJ aeteajoutee.

pendant 1sec. 1 bip sonore pendant 1sec. 1 bip sonore pendant 1sec. 3 bip sonore

Fernbedienung oder Kanal I6schen
NB.:!Alund Bl est la télécommande mémorisée, Bl est la nouvelle télécommande & mémoriser.

— — \ —

T i H A\ v i \
a6 ) we ) we )

S > — ’ S La télécommande |B
est effacée.

AppuyersurP2 1 mouvement 7/ AppuyersurP2 1 mouvement T/ AppuyersurP2 2 mouvement TJ
pendant 1sec. 1 bip sonore pendant 1sec. 1 bip sonore pendant 1sec. 3 bip sonore
H Réinitialiser

— \

A ])

N — NY Le moteur est réinitialisé aux
. . réglages usine.
Appuyer surP1 4 mouvement T4 Relacher P1 4 bip sonores
pendant 14 sec.
I Défauts et récherche des erreurs
Erreur |Raison Solution
a) Les batteries sont vide. a) Recharger les batteries.

Moteur
ne b) Les batteries chargent mais les moteur ne monte/ descent pas. |b) La batterie était profondément déchargée, attendez un certain état de charge.
monte/
descent | €) La télécommande n'est pas programmé. ) Suivez I'étape de programmation B.
pas

d) Bouton de programmation P1 appuyé, mais pas de réaction. d) Le moteur est défectueux, veuillez contacter une société de protection solaire.



